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La presente invention concerne les protheses inferieures externes - ou 
jambes artificiel les - pour le corps humain, et a pour objet, & titre de pro- 
duct Industrie! nouveau, la realisation d'un systeme mecanique permettant tous 
les reglages au medecin, a I'orthopediste ou au kinesitherapeute qui a la char- 
5 ge d'appliquer la prothese au patient. 

Une jambe artificielie comporte trols parties prlncipales : 

- une emboiture - en bois, en cuir, en alliage l£ger, en platre ou en matiere 
plastique - qui regoit directement le moignon; 

- un pied artificiel a cheville rigide ou articulee; 

10 - un element de liaison entre emboiture et pied artificiel, 

Sur les protheses modernes, cet element de liaison est tubuiaire; dans le 
cas d'une amputation de cuisse, l'ele>nent de liaison comporte, en plus, un 
genou articufe. 

La figure 1 A repre^sente une prothese pour amputation de cuisse, la figure 
15 1B une prothese pour amputation tibiale. 
Sur les figures 1 A et IB ; 

- (1) repr^sente Memboiture qui regoit le moignon; 

- (2) repr^sente le pied artificiel; 

- (3) est Pelement tubuiaire de liaison. 

20 II y a lieu de distinguer, tant sur le plan fonctionnel que sur le plan de 
la realisation, le reglage sous emboiture (4) du reglage sur pied h cheville 
rigide (5). Les figures 2 et 3 repr£sentent une forme de realisation de I 'in- 
vention donnee a titre d'exemple non limitatif. 

Dans la figure 2, representant le reglage sous emboiture, (7) est une 

25 platine realisee en un mater iau leger et rigide, tel qu'un alliage d'aluminium, 
reliee a Memboiture (1) par un moyen conventionnel (attelles ou doubles em- 
boitures riv6es, noyees ou soud^es). 

La platine (7) comporte un trou central (8) traverse par une vis (9) qui 
assujettit entre elles 2 cales biaises (10) et (1 1) ainsi qu'un nez d'accouple- 

30 ment (12) en acier traite et un plateau (13) comportant une portee spherique 
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(14) dans laquelle s'appuie un ecrou spherique (15) visse et serti sur la vis 

(9) . Un ressort plat ondul£ (16) maintlent les pieces sous tension afin qu ! elles 
ne se deplacent pas entre elles inopinement. 

Les levlers (17) et (18) permettent de manoeuvrer les cales biaises (10) 
5 et(H). 

Si Mon agit sur les leviers (17) et (18) pour faire pivoter les cales biaises 

(10) et (11) Mune par rapport a Mautre, I 'axe de la vis (9) quitte la positron 
verticale pour prendre une position inclinee maximale telle que representee 
sur la figure 2-1, Toutes les positions intermediates sont possibles entre 

10 la verticale et Minclinaison maximale, De plus, comme Mensemble (10 + 11) 
peut pivoter par rapport a la verticale, Maxe de la vis (9) peut prendre une 
infinite de positions dans Mangle solide-©-, c J est-a-dire que l ! on obtient un 
r£glage angulaire continu. 

Si Hon choisit, pour les cales biaises (10) et (11), une pente de 6°, la 

15 possibility de reglage du systeme est comprise dans un cone d'angle au som- 
net 2 x 12° = 24°, ce qui couvre largement les exigences orthop^diques d*a- 
daptation d r une prothese. 

Si Mon considere maintenant le jeu disponible entre la vis (9) et le trou 
(8) de la platine (7), on comprend que tout Pensemble peut se d£placer hori- 

20 zontalement et progress ivement dans toutes les directions jusqu'a ce que la 
vis (9) vienne buter contre le bord du trou (8). 

En choisissant une vis (9) en acier a haute resistance de dlametre 8 mm. 
et si l*on accepte pour le plateau un trou de diametre maximal 32 mm., on 
voit que Hon dispose, dans le plan horizontal, d'une possibility de reglage 

25 de 24 mm, dans toutes les directions, soit + 12 mm. par rapport a la position 
mediane, ce qui satisfait toutes les exigences orthopediques. 

La pr£sente invention est remarquable en ce qu ! elle combine, soit ind£- 
pendamment Mun de I 'autre, soit en les cumulant, un reglage angulaire et 
un reglage !in£aire. Tout cet ensemble regoit la partie tubulaire de liaison 

30 (3), comportant eventueliement un genou (6), par un usinage (20) venant se 
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centrer sur Musinage correspondent (19) de !a piece (11). 

Des vis de pressfon (21) h bout conique viennent prendre appui sur le 
cone du nez (12); lors du serrage energrque de ces vis, I 'ensemble tubulaire 
(3) se trouve plaque trfes fortement sur tout I 'ensemble de reglage (angulaire 
5 + Uneaire) et le tout se trouve immobilise et pret a supporter les efforts en- 
gendr^s par !a marche de Pampute. 

Les vis (21) seront, a titre d'exemple non limitatif, des vis a haute re- 
sistance de diametre 8 mm. avec extr^mites coniques a 90° (vis ST. He); leur 
nombre peut varier de 3 a 6, mais le choix de 4 vis permettra a I'applicateur 
10 de la prothese de materiaJiser plus facilement le plan sagittal et le plan fron- 
tal de la prothese. 

Le cone du nez (12), par voie de consequence, sera, dans le cas choisi, 
un cone de 90°. 

_ 

L'invention est remarquable en ce qu'elle permet d'associer, soit con- 
15 jointement, soit ind^pendamment, un systeme de r6gf age angulaire, un sys- 
teme de reglage lineaire et un systeme d'accouplement rapide. L'invention 
n'est pas limit'Se a la realisation representee et decrite en detail et s'applr- 
que a toutes les variantes qui restent dans son cadre; en particulier en ce qui 
concerne I'eiement tubulaire (3), l'invention s'applique a tout systeme de ge- 
20 nou ou de pi Ion tubulaire comportant un mecanisme d'accouplement avec cen- 
trage et blocage sur un nez par vis a bout conique. 

La figure 2-2 represente une version simplifiee de l'invention ne compor- 
tant que Maccouplement rapide. 

La figure 2-3 represente une version simplifiee de l'invention ne compor- 
25 tant que I 'accouplement rapide et le reglage angulaire. 

La figure 2-4 represente une version simplifiee de l'invention ne compor- 
tant que Maccouplement rapide et fe reglage lineaire. 

Dans la figure 3, (22) est un pied artificiel a cheville rigide qui supporte, 
par I 'intermediate d'une plaque malieolaire (23), deux cales biaises (24) et 
30 (25) actionnees par des leviers (26) et (27). Une embase (28) supporte le 
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tube (3) et reqoit une vis a haute resistance (29) sur la tete de laquelle est 
serti un e*crou spheVique (30), lequel £crou est laisse libre de sMncliner sur 
son siege mais est empeche* de tourner, lors du serrage, par 2 ergots (31) 
qui s'engagent dans des fentes (32). 
5 Une rcndelle a griffes (33) assujettit entre elles les pieces (24), (25) et 
(28) et empeche leur de*montage intempestif lors du changement du pied. Un 
ressort plat ondule* (34) maintient les pieces sous tension afin qu ! elles ne 
se d^placent pas entre elles inopine*ment. En deVissant Me*crou (35) d ! environ 
1 a 2 tours, les cales biaises (24) et (25) prennent assez de liberty pour pou- 
10 voir etre manoeuvres I 'une par rapport a Mautre grace aux leviers (26) et 
(27) et Mensemble (24 + 25) peut pivoter autour d ! un axe vertical repr^sente" 
par la vis (29). 

Le tube (3) peut done prendre toutes les positions a I'inteVieur d'un cone 
renverse\ Si Mon choisit, pour les cales biaises (24) et (25), une pente de 
15 6°, la possitilite* de r^glage du systeme s'inscrit dans un cone renverse" 
d'angle au sommet 2 x 12 » 24°. 

Le blocage de I'^crou (35) assure a la fois la fixation du pied et IMmmo- 
bilisation de toutes les pieces participant au r^glage. 

LMnvention est remarquabie en ce qu'elle associe un systeme de fixation 
20 de pied par vis et e*crou a un ensemble de r^glage angulafre. 

II est bien entendu que les dimensions donn^es ci-dessus dans le cadre 
de la realisation des pieces des figures 2 et 3 le sont a titre indicatif et que 
toute variante dimensionnel le entrerait dans le cadre de Minvention. 

Les faces des pieces reliables l T une par rapport a I'autre, soit, en se 
25 re*ferant aux figures 2 et 3, les faces en contact des pieces (13, 7), (7, 10), 
(10, 1 1 ), (11,3), (28, 25), (25, 24), (24, 23), seront avantageusement crant£es 
ou moieties d'une fa?on assez fine pour autoriser le r^giage, mais assez 

affirmee pour empecher tout de>e*glage en charge. 

La presente invention n ! est pas limit£e aux modes de realisations d£crits 
30 qui constituent seulement des exempfes permettant d f en mieux comprendre 
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REVEND 1CAT IONS. 

1 - Dispositif de reglage pour protheses tubulaires caract^rise en ce 
,qu'N assocfe un systeme de cales biaises dormant des reglages angulaires, 
des plateaux coulissants donnant des reglages lineaires, et une vis centrale 

5 de bjocage. 

2 - Dispositif selon la revendicat'on 1 caract6ris6 en ce que la vis cen- 
trale est solidaire d'un nez d'accouplement permettant une liaison rapide avec 
le systeme tubulaire. 

3 - Dispositif selon les revendications 1 et 2 caract^rise en ce que le nez 
10 d f accoup!ement rapide pr^sente une partie confque solliclt^e par des vis ct 

bout conique solidaires du systeme tubulaire dont le serrage assure un blo- 
cage energique du systeme tubulaire sur le dispositif de reglage. 

4 - Dispositif selon la revendication 1 caract€ris6 en ce que la vis cen- 
trale de blocage assure en meme temps la fixation du pled* 

15 5 - Dispositif selon les revendications 1, 2 et 4 caract£ris6 en ce que les 
pieces coop£rant aux reglages sont pr£sent6es sous forme d f un ensemble in- 
d^montable maintenu sous tension par un ressort pfat ondul£. 

6 - Dispositif selon les revendications 1, 2 et 3 caracteris£ en ce que la 
portic tubulaire est compost d'un pilon comportant &-son extr6m?t6 haute 

20 une partie femelle et des vis autorisant un accouplement rapide avec le nez. 

7 - Dispositif selon les revendications 1, 2 et 3 caract£rls£ en ce que la 
partie haute du tube est un genou artificiel pr£sentant une partie femelle et 
des vis autorisant un accouplement rapide avec le nez. 

8 - Dispositif sejon les revendications 2 et 3 caract^risg en ce que le 

25 systeme d'accouplement rapide est utilise seul, & ^exclusion de systemes de 
reglages angulaires ou lineaires. 

9 - Dispositif selon les revendications 1, 2 et 3 caracterise en ce que le 
systeme d ! accouplement rapide est utilise en association avec un systeme de 
reglage angulaire par cales biaises. 

30 10 - Dispositif selon les revendications 1, 2 et 3 caract6ris£ en ce que 



7 2410998 

le systeme d'accouplement rapide est utilise en association avec un systeme 
de p^glage Uneaire par plateaux coullssants. 
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Patent Application No. 77 37947 
Adjustment device for tubular prosthetics 

Beginning on page 3, line 28: 

In figure 3, (22) is an artificial foot with rigid ankle that supports, 
through an intermediate malleolar 1 plate, two angled wedges (24) and 
(25) movable by levers (26) and (27). A socket/pedestal (28) supports the 
tube (3) and receives a high-strength bolt 2 (29) the head of which is 
capped with a spherical nut (30), which nut is left free to incline in 
its seat but is prevented from turning, when clamped/assembled, by two pins (31) 
that engage slots (32). 

A toothed [lock?] washer 3 holds down parts (24), (25), and 
(28) and prevents them from inadvertently coming off when the foot is changed. A 
flat wavy spring 4 (34) keeps the parts under tension so that they do not 
unintentionally become displaced from each other. By unscrewing the nut (35) about 
1 or 2 revolutions, the angled wedges (24) and (25) become loose enough that they 
can be moved in relation to each other by way of levers (26) and (27) 
and the two wedges together (24 + 25) can pivot around a vertical axis represented 
by the bolt (29). 

The tube (3) can then take any position inside of an 
inverted cone. If one chooses, for the angled wedges (24) and (25), a slope of 
6 degrees, the range of possible adjustments for the system fits within an inverted cone 
with a peak angle of 2 x 12 = 24 degrees. 

The fixation of nut (35) ensures both the fixation of the foot and the 



1 The "malleolus" is the bony protrusion on the inside (medial) and outside (lateral) of the ankle; 
"malleolar" is the corresponding adjective. 

2 The French word "vis" means both "bolt" and "screw" depending on context. I am using "bolt" 
throughout, but in some places "screw" would be a better rendering (the drawings make this clear). 

3 Literally, "washer with claws"; I don't know exactly what this would be called in a hardware store. 

4 Literally. There may be a technical name for this part in English, but I don't know it. 
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immobilization of all the parts involved in adjustment [of the system]. 

The invention is notable in that it combines a system for fixation 
of the foot by nut and bolt with an assembly for angular adjustment. 

Of course, the dimensions given below in the scope of the 
embodiment of parts in figures 2 and 3 are by way of example and 
every dimensional variant would come within the scope of the invention. 

The surfaces of the parts adjustable in relation to each other— that is, 
referring to figures 2 and 3, the adjacent surfaces of parts (13,7), (7,10), 
(10,11), (11,3), (28, 25), (25, 24), (24, 23)-will preferably be grooved [pitted?] 
or striated finely enough to allow adjustment, but 
deeply enough to prevent total slippage under pressure. 

The present invention is not limited to the types of embodiments described, 
which constitute only examples to better allow understanding the essential points. 

CLAIMS 

1. Adjustment device for tubular prostheses characterized by associating [1] a 
system of angled wedges permitting angular adjustments, [2] sliding plates permitting 
linear adjustments, and [3] a central fixation bolt. 

2. Device of claim 1 in which the central bolt is integral to a coupling neck 5 
permitting rapid assembly with the tubular system. 

3. Device of claim 1 and 2 in which the rapid-coupling neck presents a conical part 
matching with conical-ended bolts integral to the tubular system, the 
tightening/clamping of which [bolts] ensures that the tubular system is strongly fixed to 
the adjustment device. 

4. Device of claim 1 in which the central fixation bolt also ensures the fixation of the 
foot. 

5. Device of claims 1, 2, and 4 in which the adjustable parts take the form of a non- 
removable assembly held under tension by a flat wavy spring. 



5 Literally, a "coupling nose/' but I think we use "neck" for this in English. 
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6. Device of claims 1, 2, and 3 in which the tubular part is made up of a column 
having at its top extremity a female part and bolts allowing rapid coupling with the 
neck. 

7. Device of claims 1, 2, and 3 in which the top part of the tube is an artificial knee 
having a female part and bolts allowing rapid coupling with the neck. 

8. Device of claims 2 and 3 in which the rapid-coupling system is used alone, to the 
exclusion of systems of angular or linear adjustment. 

9. Device of claims 1, 2, and 3 in which the rapid-coupling system is used in 
association with a system of angular adjustment by angled wedges. 

10. Device of claims 1, 2, and 3 in which the rapid-coupling system is used in 
association with a system of linear adjustment by sliding plates. 
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